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Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS11 - MSE11 POCLAIN HYDRAULICS

cm?®/U [cu.in/rev]| cm?/U [cu.in/re

TECHNISCHE DATEN

Motortragheit 0.05 kg.m?

Max.Leistung Max. Druck

2]

ungiinstige
KW [HP]

(1) 2]

KW [HP] bar [PSI]

561 [34,2]

g 7 730 [44,5]| 365 [22,3]
K4
8 8 837 [51,0]| 419 [255]
P4
c = 9 943 [575]| 472 [288]
S 0 50 [67] 25 [34] 450 [6 527]
S = 0 1048 [639]| 524 [320]
2 11147 [70,0]| 574 [35,0]
T 2 1259 [76,8]| 630 [384]
e 9 1263 [77,0]| 632 [385]
=
T 0 1404 [856]| 702 [42.§]
S uw 50 [67] 25 [34] 400 [5 802]
% 2 1 1536 [937)| 768 [46,]
2 2 1687 [102,9 844 [51,4]
) o 629 [38,4]
£ %g A 1048 [63,9] 50 [67] 25 [34] 450 [6 527]
=1
_.é. 2 419 [25,6]
© &
(o
£28 843 [51,4]
o
E,gg A 1404 [85,6] 50 [67] 25 [34] 400 [5 802]
0 G=
[]
P4

© 1 Hubvolumen

€ 2 hubvolumen

* Siehe Option "M" fir héhere Geschwindigkeit.
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POCLAIN HYDRAULICS

Hydraulikmotoren - ModulbauweiseMS11 - MSE11
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POCLAIN HYDRAULICS

.* Hydraulikmotore in Modulbauweise MS11 - MSE11
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POCLAIN HYDRAULICS

Hydraulikmotore in ModulbauweiseMS11 - MSE11 ©

BAUWEISE
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Hydraulikmotore in Modulbauweise MS11 - MSE11 POCLAIN HYDRAULICS

BESTELL

cm?®/U [cu.in/rev] |cm?/U [cu.in/rev] ¢
E 7 730 [44,5]| 365 [22,3] Ohne Befestigung 1 4 D
8 8 837 [51,0] 419 [25,5] Mit Befestigung 2 5 E
4 1 Austausch  Twin-Lock™
S T 9 w7y 42 (288 Hubvolumen
S = 0 1048 [639]| 524 [32,0 2
% [63.9] [32.0] Hubvolumen
5 1 1147 [70,0]| 574 [35,0]
-
§ 2 1259 [76,8]| 630 [38,4]
‘é’a 9 1263 [77,0]| 632 [38,5]
g = 0 1404 [856] 702 [42,8] ;
7]
§ = 1 1536 [937]| 768 [46,8] Ohne Verteilerdeckel 0
F4 2 1687 [102, 844 [51,4] Flanschverbindungen ISO 6162 @ DN 19
\ . ® DN13 1
2] c 629 [38,4] Anschliss I§0 9974-1
2 ec Flanschverbindungen ISO 6162 @ DN 19
g -‘ég A Toss 659 Anschliiss ISO 1179-1 ® DN13 2
o nschliiss -
eZ 419 [2
E c 9 [256] Anschliiss ISO 1179-1 3
g% Anschiiss ISO 9974-1 4
E= 843 [51,4] Flanschverbindungen 1SO 6162
c BT ,
o Oy @ DN19 7
x 50 A 1404 [856] Anschliss 1SO 11926-1
S 561 [34,2] Anschluss 1SO 11926-1 A
© 1 Hubvolumen
& 2 hubvolumen *
Olverteiler 1 Hubvolumen 1
. D Verhéaltnis 2
Olverteiler Twin-Lock™ Verhaltnis <2
(Rechtslauf) E \Verhaltnis Ohne Bremse (einfacher Deckel) Al1]1
F Verh?Itn!s >2 Bremse Fl112
Olverteiler 2 Hubvolumen G Verhaltnis 2 Ohne Bremse (verstarkter Deckel) R[1]1
order Twin-Lock™ H Verhéltnis <2
(Linkslauf) J Verhltnis >2

6 03/04/2009



POCLAIN HYDRAULICS

Hydraulikmotore in ModulbauweiseMS11 - MSE11

CODE

P S
1 2 3 4 1 2 3 5
HEEEpEEEEENR
v Verbindung °
Ohne Kabel 1 g
0 Ohne Lagerteil Kabelausgang rechts 2 M14 x 1.5 g =
1 Ohne Befestigungsflansch Kabelausgang links 3 o %
2  Mit Befestigungsflansch Ohne Kabel Q E L)
7 Lagerteil DYNA+™ Kabelausgang rechts R M10 x 1 E <
v Kabelausgang links S E
Ohne Welle 0 Ohne Bremse 0 pyna+™
5 x ©24 auf 0225 1 Bremse 1
10 x @22 auf @225 2
8 x @22 auf @275 7
12 x @20 auf @205 3 Ohne Option und Adaptation
16 x @14 aufd220 6 FPM-Dichtung
Lagerteil ohne Trommelbremse G Geschwindigkeits sensor installiert (T4)
H Schutzkappe der Bremse ohne Stopfen
Trommelbremse (315 x 80) J Bewasserung
K Industrielagerteil
L Diamond™
Fir Lagerteil mit Innenwelle A

Ohne Radbolze

Drehzahl-Sensor-Vorbereitung

Olverteilerdeckel mit doppelter Zentrierung

Hohlwelle

Leckageanschluss am Lagerteil

Mit Radbolzen + Muttern

Abrasives Medium

Mit Radbolzen

Spezialanstrich oder kein Anstrich

Gewindelécher M

AuBenverzahnte Welle

alwin -~ -

Verstarkte Abdichtung

Spezielle Montage von Standardteilen

Hoher Wirkungsgrad

Verzahnung NF E 22141

Verstarkte Wellenverzahnung (Thermische Behandlung)

Verzahnung DIN 5480

Hohe Drehzahl

Geschwindigkeits sensor installiert (TR)

Soft Shift™

—H 02 T(OMOO|T P oo ~NolawN o -

:

Modulbauweise und
Bestellcode

Radmotor

Wellenmotor

Hydrobasis und
Olverteiler

Bremse

Optionen
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Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS11 - MSE11 POCLAIN HYDRAULICS

Anleitung :

Dieses Dokument richtet sich an alle Maschinenhersteller, die Produkte von Poclain Hydraulics verwenden. Es beschreibt die technischen Daten
der Produkte von Poclain Hydraulics und spezifiziert die Installationsbedingungen die einen optimalen Betrieb gewahrleisten.

Dieses Dokument enthalt wichtige Sicherheitshinweise. Sie werden folgendermallen gekennzeichnet:

>

Dieses Dokument enthélt ebenfalls fir den Betrieb des Produkts notwendige Anweisungen und allgemeine Informationen. Sie werden
folgendermafien gekennzeichnet:

PR @®JoebBBEIE

Wir erinnern daran, dass die in diesem Dokument enthaltenen projizierten Ansichten im metrischen System erstellt wurden. _'_
Die MaRe auf den Abbildungen sind in mm und inch (MaRe in Klammern, kursiv) angegeben.

Platzbedarf Standardmotor (1110) mit 1 Hubvolumen 22| s6ka r18916] |12k 246 16]
L)
hi

1,5 L [90 cu.in]
R

349 max. [13.74 max.|

o

@ 295 max. [11.61 dia. max.] - 2184[859 1
5059, . s15203_ . - RL
..... 11}4.5 --.1 14 mEﬁj__ - 1ﬂfﬂ.39}._ - :
1] L3 m : -
Y - n% ;
g 3
v 2 8. XD
i o % 5
& bl :
" HE
/ °% £ ©® o
’zu" 2 @ ! e
@315 0335 % . . —
[14.76 dia.] [13.19 dia.] 21,5 [0.85]_ B

24022501

[ 2x4 0.89 dia. "0.00%9] 335 max, [13.19 max] _

-
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POCLAIN HYDRAULICS

Hydraulikmotoren - ModulbauweiseMS11 - MSE11

RADMOTOR

Platzbedarf Standardmotor (1110) mit 2 Hubvolumen 2| 90k r19810) [116kg 255187 —
=
Y| 2L 20 cuin 150 ©0 cuing .
¥ e}
-g 8
32
=)
ae
365 max. H4 3? 7 max.] Sm
"o 218.4[8.59] 3
103 1Y, @ 295 max. [11.61 dia. max] 15 [0.59] " 77 3.03 1 ) s
' 14 [0.55]_| | MS[64 ) i,/
_ u 100039 _ /i,
‘Tgf | [ LT Tk
= g = S
gigd 13 H [ 2
Si§ .8 2 1 £
NS ¥ e =8 [Hb :
el N e - il - |-
“:I‘;;r E 3 - o j :-
385 = HL
2a =it ]
N: =
Wiz S \ 3 | s
[14.76 dia] 310 dia] 16.5[0.65] | |, | o
\ e v0.25 pratienay 510201 & E
| 2x4 @ 22.5 0 ;m - . 334 [13.15] ' B o
[2x4 0.89 dia. -0.0035] S
=
Platzbedarf Standardmotor (1110) Twin-Lock™ £ | 90kg [19816] |16 kg [2551b]
YB | 20 p20cuin] 151 0 cuin]
A1 _g
28
22
=it 4 (880 B
. h__
103 R _1_.\ I.ﬁ?@f!..’l".a_’&-..ff?-ﬁf dia. max.] 15 [0.59] | 'g;o
[4.08] ", 4 N, ] A1 103 14 ES‘EJ'FIT‘I T ‘Bﬁ T
LY S /" [4.06] — ||
—— = 3
1 2 g
o5 FE P
g \ g 3 ;I g - [}
1 t §g3s =8 2
s oaed BT o &
o il = = S g
b s B~ 5. > )
1 o3 & o § 3
f0 2§ 1=
\ S / g \
@375 "\ " R . @335 t
[14.76 dia,] ﬂ 93 [3.66] [13.19 dia] 37. 5:14?;]
\ 16.50.65],| | -
\ 2x4 @ 22501 [2x4 0.89 dia. 0.00%] 3341315 | B _ g
C 2
o
B
C
D
9
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Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS11 - MSE11 POCLAIN HYDRAULICS

Lagerteilvarianten

@225 218,6 @24 14
[8,86 dia.] [8,61] [0,94 dia.] [0,55]
@225 218,6 @22 14
[8,86 dia.] [8,61] [0,87 dia.] [0,55]

(1]3]1]o] 21607 @2050 @250 1744 @2895 @20 12x 15
[633dia] [8,07dia] [9,84dia] [687] [11,40dia] [079dia]  MI8x1.5  [0,59]

(1]5]1]o] @185 @220 @245 1724 @291 214 oxmiz 15

e [7,28 dia.] [8,66dia] [9.65dia] [679] [1146dia] [0,55 dia.] [0,59]

[1]ef]o] 0225 022
RN [8,86 dia.] [0,87 dia.]

17 f]o] 022
12 ] 3 4 ia. [0,87 dia.]

!
:
:
;
)

Radbolzen
B °
mm  [in] [Ib.ft]
Radbolzenv |M18x 15 23 [0,91] F 420 [309,8]
arianten 25 [0,98] E % 600 [442,5]
26 (107 [ 8 695 [512,6]
Innengewinde |M12 120 [88,5]

(*) Die Anziehdrehmomente sind fiir die angegebenen Lasten gegeben.

(1) Felge : Fur die Felgenbefestigungen vorgeschlagenes Anziehdrehmoment (Radscheibe aus Stahl Re > 240 N/mm?
[>34 800 PSI])).

(2) Standard : In den anderen Fallen vorgeschlagenes Anziehdrehmoment (Flansch aus Stahl Re > 360 N/mm? [>52 215

AN
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POCLAIN HYDRAULICS Hydraulikmotoren - ModulbauweiseMS11 - MSE11

Belastungskurven

Zuldssige Radiallasten ARSI Y] | RS Lebensdauer der Lager

Statisch : 0 U/min [ 0 RPM] 0 bar [0 PSI]

Dynamisch : 0 U/min [ 0 RPM], Hubvolumen Code 0, ohne
Axiallast bei max. Drehmoment

L : Millionen Umdrehungen B10 bei 150 bar
(mittlerer Druck), mit Flissigkeit 25 cSt,
MM Hubvolumen Code 0, ohne Axiallast.

r. r 1. 1. r. 4. 45 4.4 Ll 1 i 7. 1. 4. 3. 4.9
-
] 4 N}~ m -
1 2 3 4 & " (1
L 4 Uy
: i) 2l
lr.l- s ma a T :u WA ma & Ah oA au-
- r.f.i.r. . 51449 L . fr 1. 5. 1. 4. 4.¥.9
2] '“/_\7‘ - % -
1 2 3 4 s " f/
s -
’ o ZZ2l . |
‘]’h N - [ an el -rll. -JH 188 L] L] 44 -85S -\I-.
L rfr 1. 5. 1. 4. 4.9.19 L . fr. 1. J. 1. 4. 4. 9.9
] ;]
T A.- /\._
1 4 e
- e '_--F/- e
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L] L o L B o
i -ﬁﬂ#A_
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L . fr. 1. 5.t 4. 4. 9.4 - r 1. {1 1.t .4 4. 9.7
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dodag '/ N-w Z \ P
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P - e -%M b
.Jﬂ 18 i Bﬂj" =i -!-. -ljd il [} @d - -IllJ
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Optionen
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Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS11 - MSE11 POCLAIN HYDRAULICS

Lagerteilvarianten (Fortsetzung)

174,3 @22
[6,86] [0,87 dia.]
219,6 @22
[8,65] [0,87 dia.]
284,6 @24
[11,20] [0,94 dia.]

294,6
[11,60]

[8,86 dia.]

@225
[8,86 dia.]

[8,86 dia.]

54 K
[213] 2us<
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POCLAIN HYDRAULICS Hydraulikmotoren - ModulbauweiseMS11 - MSE11

Belastungskurven (Fortsetzung)

Zuldssige Radiallasten ARSI Y] | RS Lebensdauer der Lager

Statisch : 0 U/min [ 0 RPM] 0 bar [0 PSI]

Dynamisch : 0 U/min [ 0 RPM], Hubvolumen Code 0, ohne
Axiallast bei max. Drehmoment

L : Millionen Umdrehungen B10 bei 150 bar
(mittlerer Druck), mit Flissigkeit 25 cSt,
MM Hubvolumen Code 0, ohne Axiallast.

| B 3R SR B L T L O S | B3R5 B P L T L
e |- 29 600

Modulbauweise und
Bestellcode

]
e o [ o e
(1]8]1]o] :
1 2 3 4 | / T
" i iy
L] L] ] L]
88 s as o A 168 350 88 s as o s 168 350
- | S 3 S L T A 2 = Pt ¢ 1. f.9.2.9.F
|- am gaa

|43 gad
s s
e e i | s g
nﬂnu o . oo .H/L/\_mm
1T 2 3 4 &/ﬁf‘
P

[ w I = 1

Radmotor

Wellenmotor

™ ws B o a8 mE 380 ™ 1m0 w0 L] 50 188 380
RN 110 P B BE T I T BN L I I S, . I . O
| 5 gaa |- Eaa
]
J_\"”“ -
[1]c]1]0] .
Saai
1 2 3 4 T —._._‘I"'»:L T
’ =—i{p — il
] L] [ ] L]
88 s as o a3 LL LI 88 s as o A ELLLI ]
RN I FT B JE I I BN L I I S, . I . O
| 5 gaa |- Eaa

Hydrobasis und
Olverteiler

B EIEIEIES
IS == K Rl P
[ N Y Y Y
slojojojo

LN\ LY

P = Wy
[ ] L] [ ] L]
Fa ] s as ] 4% 411 0 Fa ] s as o E k] Bl1] 0
L] a @ & & ] il '] F -
] o]
- k]
h: ]
i s
R
1= / Lo ]
[7]7]3]1] e
1 2 3 4 ” i
P
i : @
o (8] L] ol -0

Bremse

Optionen
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Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS11 - MSE11

POCLAIN HYDRAULICS
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POCLAIN HYDRAULICS

Hydraulikmotoren - ModulbauweiseMS11 - MSE11

WELLEN

Platzbedarf Standardmotor (2A50) mit 1 Hubvolumen

MOTOR

88 kg [194 Ib]

114 kg [251 Ib]

2L [120 cu.in]

1,5L [90 cu.in]

[N S

1

380 max. [14.96 max.]

Modulbauweise und
Bestellcode

)7 [0.67] 1
_233.3 [8.18] -
R 1 X @ 295 max, [11.61 dia, max) 1a327e0]  _ |/ RL
. / PP T Y - 1 s
[ CH.81 Ay X
i — /Al
i
| | . i E
— ] =4 i
g JF i ' XD £
@ Sied ';.?‘ = D e
I°T g E L Ps
= 2 %E.E ] B R M 6 A -5
o B o=
= = E{ =3 =
s £ 3 = al
L =
T P __B335 @ | [ =
[14.76 dia] [318da] |26 42 [1.10£ 0,07 ' 2
aB225 0 o L2622 [1.1020.078) I 5
Py L 366 max, [14.4 max] B £
[2x4 0.89 dia..0.c0m] &
Platzbedarf Standardmotor (2A50) mit 2 Hubvolumen ‘Eg 88 kg [1941b] |114 kg [251 Ib] g
v‘ﬂ 2L [120 cu.inj| 1,5L [90 cu.in]
'_YF_"'_"‘I_
2
b 3 a
= 308 max, [15 28 max ] % DO
o 265.5 [10.45] 1 st
L 2187 [B.60] Y 0>
100 1.Y @ 295 max. [11.67 dfa. max.] . 1m277se AR -g:O
[4.06] a7s | | wmape : e
nem | | 2810 X
LS
i i | L
o i — }?
] - |F - XD
2 =s3 Fy = D &
1 2 “g [ E"Eﬂ i £H | Elf £
A o s in B )
S 8% - . @
g = o
@ |& = =
'
@ 375 r 1
[14.76 dia,| 172l
028 [0.67]
254 EZE.E-EI'IQM’ L 2335 [9.18] -
[2x4 0.89 dia. -0.009) L 366 max. [14.4 max.] é
.0
R
o
(o]

03/04/2009
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Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS11 - MSE11 POCLAIN HYDRAULICS

Lagerteilvarianten

C
Verzahnung DIN 5480
I2]A]5]0] @Nominal 80 [3,15]
12 3 4 Modul 3 ;
° 72 % g
Verzahnung NF E22-141 1]
[2ZTA] 1] 0] @ Nominai 75 [2,95] .
12 3 4 Modul 2,5

P

z 28

Verzahnte Welle

K ) N : @ Nominal.
Mo : Modul.
o o e e Z :Anzahl der Zahne.

Norm DIN 5480
Druckwinkel 30°.
Zentrierung auf Flanken.
Gleitsitz (Qualitat 7H).

45]
==
= -— 1

1.5 x 45°

aJ

Norm NF E 22-141
Druckwinkel 20°.
Zentrierung auf Flanken.
Gleitsitz (Qualitat 7H).

Versch. Toleranz

Mo um  [uin]
25 2 +103/0

’ [0,08] [+4.055 /0]
3 0,85 +71/0

[0,0335] [+2.795/0]

Allgemeine Toleranzen : + 0.25 [+0.0098].
Material : 35CD4 [4135].
Hartebehandlung, um R = 800 bei 900 N/mm? [R = 116 030 a 130 533 PSI] zu erhalten.

16 03/04/2009



POCLAIN HYDRAULICS

Hydraulikmotoren - ModulbauweiseMS11 - MSE11

Belastungskurven

Zuldssige Radiallasten in Lebensdauer der Lager
kN |
- - - . Ibf
Statisch : 0 U/min [ 0 RPM] 0 bar [0 PS]] [ L : Millionen Umdrehungen B10 bei 150 bar
Dynamisch : 0 U/min [ 0 RPM], Hubvolumen Code 0, ohne ! (mittlerer Druck), mit Flissigkeit 25 cSt,
Axiallast bei max. Drehmoment mm Hubvolumen Code 0, ohne Axiallast.
H aa AE I 1 s a5 '
150 o 1 i 1 h
ke a0t
usa
0000 L=t Tk
ZAL5]0] e et N
1 2 3 4 ,___.-.L-l'____________---'-""'-.-xu
- 10000 T
P 5 B O
| -
& " w14 A
xa g m s L] 40 20 3
(5 ]
. ] : i -~ f
s a3 o
[2JAJ1]0] iy
L= I 33
T e = ———
P e “,'__________-—-'-"'---"‘"“
L 10000 T
s aad.nd
Rl
=151
] L] - L]
W w  m 1 Ll A0 20

c c

96,75 [3,81]

(2] A] 5] 0] 101,25 [3,99

o ——
L]

Modulbauweise und
Bestellcode

Radmotor

Wellenmotor

Hydrobasis und
Olverteiler

Bremse

Optionen

03/04/2009
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Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS11 - MSE11

POCLAIN HYDRAULICS
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POCLAIN HYDRAULICS Hydraulikmotoren - ModulbauweiseMS11 - MSE11

HYDROBASIS UND OLVERTEILER

1 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
HEEpEEEpEEEEnEEEEEN
[M[s[ef1]1
Platzbedarf Olverteiler mit 1 Hubvolumen A |I|I|:| 44 kg [97 Ib] IEIIIzI67,5kg [148,51b]
|1|2| |48,9kg [107,6 Ib] 72,4 kg [159,3 Ib]
5 0,75 L [45 cu.in] 0,92 L [55 cu.in]
D D ¥
1 2 3 1 2 3 T e i
L_._L._-i‘_l.?? max. [6.97 max.]
@335 @ 295 max. [11.61 dia. max.] o 1207 [4.75] e
[13.19 dia ], 47.2[1.86] | /
L, 7[0.27]_ |, '1
] | 811
“‘*’iéﬁ.; 8- ]
NERR T
Nim Eoa
N o= s
e 2
& 85
g s =
g, SE1 . I
9.2 [0.36]_ 163 max. B

[6.42 max.|

[ 24 0.89 dia. 0 0035

B
C
D

Verzahnung des Zylinderblocks
(entsprechend der Norm NF E22-141)

Abmab fiir 2 Stifte
A oV )
75 [2,953] 5 [0,197]

Modulbauweise und
Bestellcode

Radmotor

Wellenmotor

Hydrobasis und
Olverteiler

Bremse

Optionen

03/04/2009
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Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS11 - MSE11 POCLAIN HYDRAULICS

Platzbedarf Olverteiler mit 2 Hubvolumen E|I|:| 44 kg [97 Ib] Elzlzlezs kg [148,51b]
‘E“ |2 |2 | |48,9 kg [107,6 Ib] 72,4 kg [159,3 Ib]
5 0,75 L [45 cu.in] 0,92 L [55 cu.in]
w
D D
1 2 3 1 2 3
(194 max. (7.647 max] 1
1-Y @ 295 max, [11.61 dia. max.] -?1:1.&-.2 15.76] x""( " Y
@335 R X ' & 103 0.7 [4.36] |, . /AR
edl N, N NN T /T4.06] 4r2[1.86 , AV x
103 i ; = = A7 O
[4.06] i 511 L .
f iy
; _ AR E
20% "nn:." 1=l ' | L]
' 23 5 il ¢ XD s
I-- o ki ] Yol B
_ - =) | el o
20° L E _____%__!_ ___.E’ p
1 i b = |k | =
o i 1 = o
k) @ - : 3] :I':
20°) = a 2
\ 8
@ 3?5 . SEN = 1
[14.76 dia.] \ i J202 73]
\2x4 022501 163max f642max),, |, B |
+{.0098
[2x4 089 dia. -0.00539]
Platzbedarf Olverteiler Twin-Lock™ P 48,9kg [107,6 Ib] IEIIIE' 72,4 kg [159,31b]
5 ‘ﬂ 0,75 L [45 cu.in] 0,92 L [55 cu.in]
At A2 Lo Ml
1 2 3 :
194 max. [7.64 max.]_
_ 11202 [4.72] 1
103 1 @ 295 max. [11.67 dia. max.] 10,7 [4.36] _ o
M09 103 a7.2[1.86] _ _ X
[4.06] " I » h
1 . ! A1-R
ne 20° ~— ek B XD
= 5 D
1 o =
= » -
t 20° = = (= g
! 5 3
o =X =] o
o~ o
g = v g 2
20 e s 5 o
’ y @ ¢
2 375 @ 335 ! - S
[14.76dia ] 93 [3.66] [13.19 dia.] J06 [4.17], A2
163 max. [6.42 max.] | . -

075 HLODSE
2x4 @ 22.5 01 [2x4 0.89 dia. -0.0039]

B
C
D
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Platzbedarf Olverteiler mit 1 Hubvolumen mit
integriertem Austausch

IZIEI:' 44 kg [97 Ib]
|1 |4 | |48,9 kg [107,6 Ib]

67,5kg [148,5Ib]

72,4 kg [159,3 Ib]

&

0,75L [45 cu.in]

0,92 L [55 cu.in]

D D

1 2 3 1 2 3
[T ]

B335 @ 285 max. [11.61 dia. max.]
(1319 dia]" 12070475 ., | oy
\ 47.2[1.86] |, _ Vo
104,5 A7 X
kil b [sn ! Ak |
Ll - A | ‘g:
20 o =t | o
S =2 | xo g
! Q b & XD 3
1 | I3 &
20" . =N = %)
-\ 3
\ | v 5] o
agrh & - 8 ﬁ
b 3 Ei
@ 375 1 1 !
[14.76 dia.] = .
\2x4 @22501 L. Jr!31.“‘63 mﬂa;.} Aol L

. 0008
[ 2x4 0.89 dia, -0 0035]

Platzbedarf Olverteiler mit 2 Hubvolumen mit in-
tegriertem Austausch

Izlzl:l 44 kg [97 Ib]
|1 |4| |48,9 kg [107,6 Ib]

67,5 kg [148,5Ib]

72,4 kg [159,3 Ib]

A
&

0,75 L [45 cu.in]

0,92 L [55 cu.in]

D D

1 2 3 1 2 3
[2]sT ]

o4 max. [7.64d max], 4 3
1.¥ @ 295 max. [11.61 dia. max.] - 146575 _
6335 10.5 [4.35 A-R
[13.19 dia] X A 103 J10.5 [4.35]
LT

{4.06] i i 511 T =
f =
20° o 5 JEIE - g
w3 == ¥ L IE - H oo
f e s i - XD" g
i E = D 2
a0° 1 - e :I_ ! S [’ ?‘
1 ~ AL ] [ - =
b & ' 2 &
s | o8
20 L 3 : 8 g
1 &
@ 375 Y ekl __j '

et 2x4 022501 ~1204.72,.
00098 163max,. _ B _
[2x4 0.89da. -oooza] [6.42 max.]

Modulbauweise und
Bestellcode

Radmotor

Wellenmotor

Hydrobasis und
Olverteiler

Bremse

Optionen
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Platzbedarf Olverteiler mit 2 Hubvolumen oder ‘8“ 48,9kg [107,6 Ib] m72,4 kg [159,3 Ib]
Twin-Lock™

. fa 0,75 L [45 cu.in] 0,92 L [55 cu.in]

1 2 3

94 max. [7.64d max.] 1

@ 335 5 [0.19] Y
{13.19dia] 14 [0.55] @ 295 max. [11.61 dia. max.] . 146[575] _
Yoa -t 110.5 [4.35] AR
[4.06] 47.2[1.86] _ _ X
sy
i s11 T s

‘ iE—st et

20° ) 12 S

3 - XD .

] S k! D s

20° > & e Ll S § S

' ~ 10 E

b ﬁ g 1 = §

! 2 1 :

3 sE1 a I -8

@ 375 : ' u !

[14.76 dia.] 120 [4.72]
+0.25
2x4 @ 22501 le 183amen. 1. B
+{. 0054 5 o
[2x4 0.89 dia, -0 0039] 6.42 max |
Austausch

Bei einer Kodifizierungsanfrage miissen Sie die max. Werte des Schaltkolbens und des Druckbegrenzungsventils angeben.

Schaltkolben AP ‘
bar
Grenzwert des Psy
Schaltkolbens
bar [PSI] p2 |
8 [116
el P1
Druckbegrenzungsventil il
P1 P2 -
bar [PSI]
13.5 [195] .
18 [261] ' ' ' ' T —
22 [319] 25 [363] Q2 E!/ i [GPM]
min
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Rahmenbefestigung

Modulbauweise und
Bestellcode

13
o
<
o
=
°
©
14
oM (1
Radmotor 285
[11,22] .
280 [302 Ib.1t] ]
Wellenmotor [11,02] g
(1+0,3 [+0,072] 5
40,2 [+0,008] =
[
s
* 1 Min. Werte je nach dem Drehmoment und der zu
2
= 1S
232
QR
20
02
°:0
>
I
[]
7]
£
o
om
=
()
c
2
R
o
o
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Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS11 - MSE11 POCLAIN HYDRAULICS

Hydraulikanschlisse

Verbindungen

DYNA+™

ISO 6 162 ISO 6 162
DIN 3 852 1SO 9 974-1

BSPP 1ISO 1179-1

DN19 PN400 M 18x15 M 16x15 M 6x15 M #x15

[3/4" dia] [v2" dia] [3/8" dia.]

DIN 3 852 1ISO 9 974-1 M 33x2 M 18x15 M 16x15

R-A 1,2 Y X X XD

1 Hubvolumen

c I1SO 6 162 ISO 6 162
[ DN13 PN400 M 18x15 M 6x15 M 16x15 M 16x15 M #x15
g DIN 3 852 1ISO 9 974-1
>
]
=]
=
N

BSPP 1ISO 1179-1

[3/4" dia.] [V2" dia.] [3/8" dia.] [3/8" dia.]

=
% A SAEISH 150 11926 ________
o ISO 6 162 ISO 6 162
24 1 DN3 PN400 M27x2 M 1Bx15 M #x15 M 615 M x15 M #x15
< DIN3852  1SO 9 974-1
: ----
-
M 10x1
ISO 9 974-1
M #x15

R o A Y
|
© gme——
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Wirkungsgrade

Gesamtwirkungsgrad Rechnerisches Abtriebsmoment

Durchschnittswerte nur zur Information fir
das Hubvolumen Code 0 nach 100

Betriebsstunden mit der =TT ] e
Hydraulikflussigkeit HV46 bei 50° C fbni AP
[122°F].
MS11
0.84, |
400 —ofu{//// | ~ 6000 7000 | 450 - 5000
HA ) ' 6000 [ =400
17 , L 5000
0.87 — 350 - 4000
00| ff1i1 | | 5000
0.8 I 300
. - 4000
0.89 /...—...\\ | 4000 —- - 250 - 3000
o foso 091 ) S~ i - 3 000 3000 200 ooy
(S mm = '-"“
= 100 |- 1000
100 i % g /_ 22 1000
50 [\NN —— -
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 % 50 100 150
MSE11
400 n.s4/ [
0.5 5000 goon | = 200 L 6000
.86
300 g7/ | /| 7000 | = % 5000
0.68 - 4000 8ppg | ———— 300
I/?('ss ﬂg—m BO00 —— R = 4000
200 ! i 4,000 4000 | = — 200 - 3000
: / >_ L 2000 i it 150 - 2000
100 [\\{\\ - LT~ 2000 100
50 M L 1000 1000 P
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 % 5D 00 150

Modulbauweise und
Bestellcode

Radmotor

Wellenmotor

Hydrobasis und

Olverteiler

Bremse

Optionen
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BREMSE

[ D F P S

1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6

HENRGOAREEEEREEEEEE

mM[s|E|1]1

Lamellenbremse

Mechanische Bremslésung

T M6

TP 140 N.m [103 Ib.fe]

Bremsprinzip

Es handelt sich um eine Mehrscheibenbremse, die drucklos geschlossen ist. Die Feder Ubt einen Druck auf den Kolben aus, der die festen
und die beweglichen Scheiben zusammenpresst und somit die Welle blockiert. Die Bremse ist ab einem Losedruck von 12 bar ganz
gedffnet. Der Losedruck darf 30 bar keinesfalls Uberschreiten.

C [F[1T2]

Bremsmoment der Haltebremse bei 0 bar am Gehause

(neue Bremse)

Dynamisches Sicherheitsbremsmoment bei 0 bar am Gehé&use
(gewahrleistet max. 10 Sicherheitsbremsvorgéange)

Restliches Bremsmoment der Haltebremse bei 0 bar am Gehause*
Min. Bremsldsungsdruck

Max. Bremslésungsdruck

Kapazitat

Volumen zur Bremslésung

Maximale energetische Abstrahlung

* Nach der Verwendung der Sicherheitsbremse

AN

Modulbauweise und
Bestellcode

Radmotor

Wellenmotor

Hydrobasis und

Olverteiler

Bremse

Optionen
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Drehmoment P[PSI] Drehmoment
I,M,n:n]s m:nn sm s:m D:M 1200 1500 [IbL.fe]
‘ 10 000
|
10000 .ec,\\
2
o ‘/ | 5000
v )
5000 14 '
)
& /
(J
] ' 0
0 20 40 60 B0 100 120

P (bar)

Bremsprinzip

Diese Mehrscheibenbremse funktioniert auf zwei verschiedene Arten:

» Entweder drucklos (statische Bremse): Die Feder ubt einen Druck auf den statischen Kolben aus, der auf den dynamischen Kolben tbertragen

wird, welcher die festen und beweglichen Scheiben zusammenpresst und somit die Welle blockiert. Das Bremsmoment verringert sich linear zum
Bremsldsedruck.

* Oder mit Bremsdruck (dynamische Bremse): Die Bremssteuerung tbt einen Druck auf den dynamischen Kolben aus, der die festen und
beweglichen Scheiben zusammenpresst und somit die Welle blockiert. Das Bremsmoment vergroRert sich linear zum Bremsdruck.

Cllzl71s]1]

Dynamische Bremse mit hydraulischer Steuerung

Max. zul. Bremsmoment

Notiger Druck, um das max. zul. Bremsmoment

Olvolumen zum Betatigen der Betriebsbremse

Min. Olmenge zum Spiilen der Betriebsbremse
Haltebremse mit hydraulischer Steuerung

Haltemoment Parkbremse (Neuzustand)

Haltemoment Parkbremse (nach 500 dynamischer Nutzung)
Haltemoment Parkbremse (Reparatur bei Unterschreitung)
Max. Druck zum Lésen der Parkbremse

Olvolumen zum Lésen der Parkbremse

Einspeise Bedingungen zur Bremsldsung beim Abschleppen (Durchflussmenge 2L/min)
Notbremsmoment Parkbremse

Max. Warmeabgabe

Richtwerte, gemessen auf dem Schwungmassenpriifstand. Das tatsdchliche Notbremsverhalten der Maschine ohne Beschadigung der Bremse ist vom
Hersteller zu testen.

28 03/04/2009



POCLAIN HYDRAULICS Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS11 - MSE11

Trommelbremse (315 x 80)

Durchmesser der Bremsbelage : @ 315 [12.4 dia.]
Breite der Bremsflache : 80 [3.15]

Bremsbeldge 315x 80 c

Asbestfreies Material BERAL 1518

Nachstellung Automatisch

Dynamische Bremse mit hydraulischer Steuerung

Max. zul. Bremsmoment bei fortlaufenden betétigungen 7 200 N.m [6 310 Ib.ft]

Notiger Druck, um das max. zul. Bremsmoment bei fortlaufenden betatigungen 71 bar [1 023 PSI]

max. zul. Bremsmoment 12 000 N.m [8 851 Ib.ft]

Notiger Druck, um das max. zul. Bremsmoment 120 bar [1 740 PSI]

Versorgungséffnung des Bremszylinders

GréRe M14x 1.5

Norm DIN 74234

Fliissigkeit

Mineral Ja H-K

DOT 3/DOT 4/ SAE J1703 Nein J-L  Ansicht auf
Max. Volumen, um einen Kontakt mit den Beldgen herzustellen 5,38 cm® [0,33 cu.in] die Welle

Haltebremse mit mechanischer Steuerung

Max. Bremsmoment 12 000 N.m [8 851 Ib.ft]
Max. zuldssige Zugkraft am Kabel 3 800 N [854 Ibf]
Zugkraft, um einen Kontakt mit den Belégen herzustellen 63,5N [14,3 Ibf]
. . . A 10,5 mm [0,41 "]
Weg, um einen Kontakt mit den Beldgen herzustellen B 12mm [0,47 7]
. . . A 12,5 mm [0,49 "]
Max. Weg vor automatischem Spielausgleich B 4.5 mm [0,57 ]

Steuerung

Die Trommelbremsen kénnen Uber eine hydraulische Steuerung (Radzylinder) und ein Kabel (mechanische Steuerung fiir die Haltebremse)

gesteuert werden.

AN
20

Modulbauweise und

Bestellcode

Radmotor

Wellenmotor

Hydrobasis und

Olverteiler

Bremse

Optionen
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OPTIONEN

1 - FPM-Dichtungen

Austausch der auf der unten stehenden Abbildung angegebenen Nitrildichtungen durch FPM-Dirchtungen.

2 - S - 8 - Drehzahl-Sensor, installiert oder Vorbereitung

Bezeichnung C
Geschwindigkeitssensor installiert (T4) 2 |
Geschwindigkeitssensor installiert (TR) S |
Drehzahl-Sensor-Vorbereitung 8

Max. Lange Y = 20.9
Anzahl der Impulse pro Umdrehung = 56

Modulbauweise und
Bestellcode

Radmotor

Wellenmotor

Hydrobasis und
Olverteiler

Bremse

Optionen

:
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3 - Schutzkappe ohne Stopfen

Loch und Stopfen auf der Schutzkappe entfallen
(siehe neben stehende Abbildung)

5 - Zweiter Leckolanschluss

Zusétzlicher Leckageanschluss am Deckel.

-

113
[4.45]

7 - Diamond™
Spezialbehandlung des hydraulischen Leistungsteils, wodurch die Festigkeit erheblich erhoht wird. Der Motor wird dadurch sicherer gegen

kurzzeitige Uberlastung.

9 - Olverteilerdeckel mit doppelter Zentrierung
Mit Hilfe dieser Option kann ein Motor von vorne oder von hinten eingebaut werden.

@290
[11.42dia.]

Li
44
017" ™
16.5
™ .65

03/04/2009
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A - Hohlwelle

e
=
=
%3
-a °
z2
Radiallast x 0.75 3 °
Drehmoment kann nicht hinten ilibertragen werden ] 3
=
£ [11]
[}
=
1
o
-
]
- £
E °
©
(14
S
(=]
<
o
£
=
Q@
G
2
D
mm [in]
Wellenmotor 32,5 [1,28] =
Radmotor 112 [4,41] 5 5
N=
‘n ©
i
C - Abrasives Medium (Dichtung) 0>
©:0
Einige Medien sind sehr aggressiv. Die Dichtung gewahrleistet eine bessere Abdichtung des Motors. :>:-
E - Verstarkte Abdichtung 8
Verstarkung der Dichtungen und - bei einem Motor ohne Bremse - Verstédrkung des hinteren Deckels (R08 - Dicke 8 [0.314] anstelle von 4 E
[0.157]). o
(o3 D F P S
c
)
c
2
=]
o
o
—
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G - Spezielle Montage von Standardteilen

Es sind mehrere Kombinationen aus den auf Seiten 11 und 13 definierten Standardbefestigungen méglich.

AN

H - Hoher Wirkungsgrad

Verstarkte Abdichtung der Kolben zur Verbesserung des volumetrischen Wirkungsgrads.

N SRR e e

J - Verstarkte Wellenverzahnung

Thermische Behandlung an den schraffierten Stellen.

Behandelte Bereiche

M - Hohe Drehzahl

Unter bestimmten Bedingungen ist eine Erhéhung der Drehzahl um max. 30 % im Vergleich zu den in der Tabelle auf Seite 2 angegebenen
Werten mdglich.
T - Soft Shift™

Das progressive Verandern des Hubvolumens (Federkolben)
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801478 120C
801 478 190D
801 578 103E
801578 115S
801 578 127F
A07443Q
Non available
Yl A14242F

Poclain Hydraulics behélt sich das Recht vor, alle niitzlichen Anderungen an den in diesem Dokument beschriebenen Produkten
ohne vorherige Mitteilung vorzunehmen.

Die Abbildungen und technischen Daten sind nicht bindend.

Die in diesem Dokument enthaltenen Informationen miissen vor jeder Bestellung von Poclain Hydraulics bestatigt werden.

Die Marke Poclain Hydraulics ist Eigentum der Poclain Hydraulics S.A.

POCLAIN HYDRAULICS




