Zusatzliche Leiterplatte
im E-Modell
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Fig. 6 Anschlussplan

2.2.6 Wahl der max. Drehzahl

Die maximale Drehzahl kann auf 80 % (200 U/min) oder 60 % (150 U/min)
begrenzt werden. Diese Funktion ist vor allem fiir Rotoren mit einem Durch-
messer unter 1,3 m gedacht und/oder bei Anwendung grésserer Riemenschei-

ben.
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